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SCHRAUBTECHNIK - ROBOTIK
Schraubfall-Simulatoren

(weitere Modelle auf Anfrage)

Modell Bestell Nr. Drehmomentbe- Abtrieb
reich

RDA-10i 063970 11,3 - 113 cNm 1/4°
RDA-25i 063971 28 - 282,5 cNm 1/4°
RDA-50i 063972 56,5 - 565 cNm 1/4°
RDA-100i 063973 1,13 -11,30 Nm 1/4°
RDA-250i 063974 2,825 - 28,25 Nm 1/4°
RDA-50F 063978 6,8 - 67,8 Nm 3/8*
RDA-750i 063977 8,47 - 84,73 Nm 3/8*
RDA-100F 063981 13,6 - 135,6 Nm 1/2*
RDA-250F 063982 33,9 - 339 Nm 1/2°
RDA-500F 063983 67,8 - 678 Nm 3/4°

Drehmomentbe- Drehmomentbe-

reich reich . .
Modell Bestell Nr. Abtrieb Antrieb

Weiche Feder Harte Feder
AURA 063292 0,11-2,82 Nm 2,82-5,65 Nm [(17mm HEX| 1/4“ F/Sq

AURA 063293 0,11-2,82 Nm 2,82-5,65 Nm | 1/4“ M/Sq | 1/4* F/Sq

Selbstlésender Simulator - kein Aufschrauben nach dem Messvorgang nétig!

Modell Bestell Nr. Drehmoment- Antrieb Abtrieb
RDA 070600 11,3-113 cNm 5mm HEX 17mm HEX
RDA 070605 56,5 - 565 cNm 6mm HEX 17mm HEX
RDA 070610 1,13-11,3Nm 6mm HEX 17mm HEX
RDA 070615 1,7-16,95 Nm 6mm HEX 17mm HEX
AJ-3 AJ-3 0,01-0,3Nm 5mm HEX KTM Vierkant
AJ-15 AJ-15 0,15-1,5Nm 5mm HEX KTM Vierkant
AJ-15K AJ-15K 0,15-1,5Nm 6mm HEX KTM Vierkant
AJ-50 AJ-50 1,0-5,0 Nm 6mm HEX KTM Vierkant
Abbildungen ahnlich AJ-150 AJ-150 5,0-15Nm 17mm HEX KTM Vierkant
A-15 AJ-15K AJ-50 AJ-150 H6'HEX5 (J10128)
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ADT Fuchs GmbH, Beuthener Str. 61, 90471 Nirnberg, Tel: +49 911 98989-67, info@adt-fuchs.de
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